Bureau d’études TRAVAUX DIRIGES

Présentation du support d'étude

Le mécanisme étudié est un systeme qui
vient se fixer au bout d’'un bras d’un robot
de peinture. On accroche un pistolet de
peinture sur laxe 12 (voir dessin
d’ensemble, et nomenclature) et un
moteur électrique fait tourner celui-ci.

Le systeme transforme le mouvement de
rotation continu du moteur électrique en
mouvement oscillant (rotation alternative).

Il est possible de régler 'angle d’oscillation du pistolet en ZONE
déplacant 'ensemble 32+33. . A DETUDE
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Arbre d'entrée (en liaison
avec le moteur électrique)

Zone du réglage
de l'angle d'oscillation
de l'axe de sortie

Arbre de sortie
Accrochage du
pistolet de peinture

32 Remarque :

toutes les piéces liées au bati n'ont pas
0 7 été représentées afin de facilité la com-
préhension du mécanisme.
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Bureau d’études

Travail demandé

On vous demande de concevoir, sur le dessin
d’ensemble fourni, le systéme de réglage de
'excentrique en respectant les consignes
suivantes :

TRAVAUX DIRIGES

concevoir un axe 33 en liaison pivot d’axe
x avec la bielle 30 (liaison pivot glissant
par interposition dune bague de
frottement (la bielle étant maintenue de
l'autre cote)),

cet axe sera excentré par rapport a I'axe
moteur 34. La liaison entre 33 et 34 sera
une liaison glissiére d’axe y. Celle-ci sera
bloquée en translation lors du

Piece de liaison 33 a conce

fonctionnement par un systéme simple. On représentera le mécanisme en position telle que

e=13mm

Toutes vues annexes nécessaires a la compréhension pourront étre réalisées.
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